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Wellrohre NW95 Conduits NW95

Artikelnr. Wellrohr-Profil | Material Qualitat

Article no. Conduit-Profile | Material Quality

PURRB-95G G Polyurethan Polyurethane | Extrem flexibel extremely flexible
PARAB-95G G Polyamid 12 Polyamide 12 | Flexibel flexible

PARRB-95G G Polyamid 12 Polyamide 12 | Weniger flexibel less flexible

Wellrohr NW95G Conduit NW95G
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Systemzubeh6r NW9O0 (95) System Accessories NW9O0 (95)

1. Kombibacke Combi Jaw Montagebeispiel Example of Assembly

\ ¥

Halfte der Kombi-Mittelbacke
Half of Combi-Middle Jaw
NW90: PAKMB-90

Die zweiteiligen Backen werden um das Wellrohr herum montiert und in die Spannschelle
eingelegt (siehe untere Zeichnung). PAKMB-90 dient zum Lagern der Wellrohre in der
Spannschelle oder kombiniert verschiedene Wellrohrqualitdten der NW95.

The two-parts jaws are assembled around the conduit and then inserted into the Gripping
Clamp (see drawing below). PAKMB-90 is used to seat conduits on a Gripping Clamp or it
combines different types of conduit-qualities NW95.

2. Spannschellen Gripping Clamps

Spannschelle Kunststoffverschluss Spannschelle Metallverschluss
Gripping Clamp plastic closure Gripping Clamp metal closure
NW90: POSSB-90K NW90: POSSB-90M

Spannschellen NW90 mit Metall- oder Kunststoffverschluss zur Aufnahme der Backen.
Gripping Clamp NW90 with metal or plastic closure for inserting the Jaws.
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3. Protektoren Protectors Montagebeispiel Example of Assembly

Halfte des Protektors
Half of Protector
NW90: PAPRB-90

Protektoren als Stol3- und Abriebsschutz. Ist aber auch zur Kombination oder zur Reparatur
von Wellrohren geeignet. VerschlieRbar sind sie mittels Schrauben.
Protectors provide shock and abrasion protection. It is also possible to use for connection of
conduits or for reparation. Screws close them.

4. Anschlussarmaturen Connectors for Tubings

Halfte der geraden Anschlussarmatur
Half of Straight Connector
NW95: PAGOB/G-95

90° Anschlussarmatur mit Flansch
90° Elbow with Flange
NW95: PAWOB/G-95

Drehbarer 90° Winkelanschluss
90° Swivelable Elbow
NW95: PASOB/G-95

Robotik und Automatisierung NW9O0 (95); Stand: 20.04.12; Rev.: 04

Seite 3von 5



RE'%’ Robotik und Automatisierung NW90 (95)

Robotics and Automation NW90 (95)

Anschlussarmaturen zum Verbinden von Wellrohren der NW90 mit Gehausen o. &..
Verbindung zum Wellrohr mittels Haltebacken. 360° Drehung des Wellrohres maoglich.
Connectors are used to combine Conduits NW90 with housings or similar. Connection to
conduits is solved through special retainer jaws. Rotation of 360° of conduit is possible.

Montagebeispiel Example of Assembly

5. Gliederrohr Jointed Tubings

Glied des Gliederrohres Linksseitiger Anschluss Rechtsseitiger Anschluss
Joint of Joint Tubing Left-sided Joint Right-sided Joint
NW76: PARGB-76 NW90: PARGB-76L90 NW90: PARGB-76R90

Einzeln ineinander geclipste Glieder fir maximale Drehbarkeit und Beweglichkeit. Anbindung
an konventionelles Wellrohr beidseitig, mittels rechts- und linksseitigem Anschluss moglich.
Verbindung mit dem Wellrohr (ber Protektor NW90 oder Kombi-Mittelbacke NW9O.
Befestigung mit der 90er Spannschelle oder direkte Anbindung mit der Geraden
Anschlussarmatur NW90. Mehr Informationen siehe Datenblatt ,Gliederrohre / Joint
Tubings*.

Single Joint Elements hinged onto each other to achieve maximum turns and movements.
Connection to conventional conduit is possible on both endings by using right- and left-sided
Joint. This connection can be done by Protector NW90 or Combi Jaw NW90. Mounting via
Gripping Clamp NW90 or direct fixing by Straight Connector NW90 is possible. For more
information take a look at data sheet “Gliederrohre / Jointed Tubings”.
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Montagebeispiel Example of Assembly
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